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4.3 보전작업 

여기서는 Todo 회사에서 제작한 리칭 인 머신(reaching in machine)에 대해서 

설명코자 하며 캐리지에 대해서만 취급하였다. 

 

(1) 기계 장치 

<그림 4-13>에서 기어(gear) ③은 모터추겡 의하여 회전하며 기어 ③은 모

터 축에 의하여 회전하며 기어 ③에 고정된 노치(notch) ①은 메인 샤프트

(main shaft)에 부착된 노치 링(notch ring) ②와 동시에 움직임으로써 회전한다. 

 

 

<그림 4-13> 캐리지(carriage)의 기어(gear)작용 

 

노치 링이 컨덕션 스토퍼(conduction stopper) 작동에 의해서 노치(notch)로부



터 다시 움직일 때 단지 기어만 돌고 메인 샤프트의 회전은 멈춘다. 

<그림 4-14>에서 캠(cam) ①은 래칫 트랜스 레버(ratchet trans lever) ②틀 움

직이고 래칫 트랜스 레버에 부착된 래칫 터닝 레버(ratchet turning lever) ③은 

태칫을 한 이빨씩 회전시킨다. 

 

 

<그림 4-14> 캐리지(carriage)의 캠(cam) 작동 

 

 

<그림 4-15> 캐리지(carriage)의 실렉터(selector) 작동 

 



<그림 4-15>에서 편심 캠 ①은 실렉터 트랜스(selector trans) ②를 뒤쪽과 앞

쪽으로 움직인다. 

실렉터는 실렉터 트랜스의 움직임에 따라 움직인다. 

<그림 4-16>에서 캠 ①은 퍼워드 레버(forward lever)를 움직이고 퍼워드 레

버는 러닝 훅④(running hook)를 움직여 러닝 래칫(running ratchet)를 한 이빨씩 

회전시킨다. 

 

 

<그림 4-16> 캐리지의 러닝 래칫 작용 

 

 

<그림 4-17> 캐리지의 러닝 스토퍼 작용 



<그림 4-17>에서 러닝 래칫은 롤러 샤프트 ①(roller sharft)에 고정되어 있고 

러닝 래칫의 회전은 롤러 ② ④를 회전시킨다. 

러닝 스토퍼(running stopper) ⑤가 작동할 때 러닝 훅(running hook)은 래칫

(ratchet)으로부터 다시 움직이고 캐리지는 정지한다. 

<그림 4-18>에서 캠 ①은 훅 가이드 레버(hook guide lever) ③를 움직이고 

훅 ②는 직선상에서 좌우로 움직인다. 

 

 
<그림 4-18> 캐리지와 훅 가이드 레버의 작동 

 

(2) 조정법 

1) 레일과의 관계 

훅 날실과의 관계를 좌우하며 롤러 <그림 4-19>의 ①을 앞·뒤쪽으로 움

직여서 조정하는데 적당한 간격을 훅과 레일이 약 3mm정도 되게 한다. <그

림 4-19> 



 

<그림 4-19> 훅과 레일의 위치 

 

2) 실렉터(selector) 

a) 실렉터의 위치 

실렉터 조절 암(selector adjusting arm)은 실렉터가 최대의 위치에 있을 때 

실렉터 트랜스와 실렉터의 각도가 92~93° 되도록 한다. <그림 4-20> 

 

 

<그림 4-20> 실렉터의 위치 



b) 날실과의 관계 

레일과 실렉터 포인트 P가 1.5mm 되도록 간격을 조정하고 실렉터가 충분

히 뒤로 당겨졌을 때 레일과 실렉터 P의 끝과의 간격이 1mm 되도록 한다. 

 이 조정은 스크류로서 실렉터 호울더(selector holder)에 접촉되도록 한다 <

그림 4-21> 

 

<그림 4-21> 날실의 위치 

 

c) 실렉터 호울더 스프링의 장력 

실렉터 호울더 스프링의 장력은 실렉터 조절 아암(selector adjusting arm)이 

다시 움직이고 캐리지가 수평일 때 실렉터 트랜스 A(selector trans)와 실렉터

의 사이가 140° 되도록 하고 장력은 실렉터 트랜스 샤프트에 고정된 셋 스크

류(set screw)로서 한다. <그림 4-22> 

d) 실렉터 아래쪽과 레일의 윗면과의 간격 

실렉터 트랜스 ③에 있는 셋 스크류로서 하거나 실렉터 트렌스에 부착된 

실렉터 샤프트 베어링(selector shaft bearing) ②을 수직으로 움직여서 실렉터 

아래쪽과 레일 윗면과의 간격이 1mm가 되게 조정한다.<그림 4.23> 



 

<그림 4-22> 실렉터 홀더 스프링(selector holder spring)의 장력 

 

 

 

<그림 4-23> 실렉터와 레일의 위치 

 

 

3) 실렉터와 훅의 타이밍(timing) 

캐리지를 엎어 놓고 실렉터가 가장 많이 나왔다가 되돌아 가는 순간에 훅

의 끝이 실렉터와 접근해서 교차하도록 한다. 



조정은 캠에 있는 스크류로서 캠과 메인 샤프트와의 관계 위치를 조정한

다.<그림 4-24> 

 

 
<그림 4-24> 실렉터와 훅 

 

훅 끝의 내측과 와앞 패스 노치(warp pass notch)의 가장 가까운 곳과의 간

격은 1~2mm가 적당하다. 

 

4) 훅과 와이프 패스 노치와의 회전 타이밍 

훅(그림 4-19의 4)이 실렉터에 의해서 선택된 날실을 물고 와이프 패스 노

치(warp pass notch)에 보내면 날실은 터닝 가이드(turning guide)를 밀고 태칫 

터닝 레버(ratchet turning lever) (그림 4-14의 ③)의 작동으로 래칫(그림 4-26의 

①)의 위치를 캠에 있는 스크류로써 조정한다.<그림 4-24> 

와아프 패스 노치와 훅이 물은 날실은 훅이 날실을 와아프 패스 노치로 

옮기려 할 때 1~2mm가 되도록 한다. <그림 4-25> 



 

<그림 4-25> 와프 패스 노치와 훅의 위치 

 

래칫 포올(ratchet pawl) ①과 래칫 ②와의 사이는 터닝 레버가 래칫롤한 이

빨 앞쪽으로 밀었을 때 0.5~1.0mm 되게 조정한다. <그림 4-26> 

 

 

<그림 4-26> 래칫 포울과 래칫의 위치 


